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Allgemeines 
 
„Bridge Weigh-In-Motion“ (B-WIM) ist ein von Fred Moses entwickeltes Konzept, 
bei dem ein Brückenbauwerk genutzt wird, um sich bewegende Fahrzeuge aus 
dem Straßenverkehr zu wiegen. Hierbei werden Sensoren an ein Brückenbau-
werk angebracht und aus den resultierenden Signalen die Fahrzeugparameter 
ermittelt. Diese sind z.B. das Fahrzeuggewicht, die Achsanzahl oder die Ge-
schwindigkeit des Fahrzeugs. [1-3] 
 
 
Ziel 
 
Zur Ermittlung von Fahrzeugparametern aus den Daten eines B-WIM Systems 
wurden verschiedene Algorithmen entwickelt. Der wohl bekannteste Algorith-
mus ist der Moses-Algorithmus. [1] 
 
Im Rahmen dieser Arbeit sollen die am Lehrstuhl entwickelten Algorithmen zur 
Erfassung von Fahrzeugparametern aus Sensordaten ergänzt und weitergeführt 
werden. Hierbei steht die Zeiteffizienz der Algorithmen im Vordergrund, weswe-
gen sie mit numerischen Optimierungsverfahren entwickelt werden sollen. 
 
 
Prinzipieller Ablauf 
 

 Einarbeitung in die Thematik 
 Einarbeitung in die vorhandenen Algorithmen 
 Entwicklung von Algorithmen auf Grundlage von numerischen Optimie-

rungsverfahren 
o Ermittlung eines geeigneten Optimierungsalgorithmus 
o Anwendung bzgl. der Fahrzeugparameteridentifikation 

 Verifizierung der Algorithmen anhand von bereits bewährten Methoden 
 Anwendung der entwickelten Algorithmen für beispielhafte Auswertung 

der vorhandenen Messdaten 
 
 
 



 
 

 

 

Vorkenntnisse 
 

- Motivation und Interesse an der Thematik 
- Kenntnisse im Umgang mit der Programmiersprache Python empfohlen 
- Kenntnisse im Bereich der Optimierung empfohlen 

 
- Sprache: Deutsch oder Englisch 
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